Prof. Dr. Alfred Toth
Trajektische Ausklammerung

1. Im folgenden wird im Anschlufd an Toth (2025a-c) als weitere Operation
die trajektische Ausklammerung eingefiihrt. Sie setzt multiple Trajektion
(vgl. Toth 2025d) voraus und enthalt in beiden Bereichen links und rechts
des trajektischen Randes Morphismen, da hier die Heteromorphismen oder
Gegenschritte (vgl. Toth 2025e, f) von beiden Seiten antizipativ in den trajek-
tischen Rand projiziert werden.

2. Zur Illustration sollen als Beispiele die drei ersten Zeichenklassen (die
Zeichenklassen der 1. Trichtomischen Triade) in trajektischer Ausklamme-
rung gezeigt werden.
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2.ZK1=(3.1,2.1,1.2)
¥(3.1,21,1.2)=3-1,2-1|1<2,2<1|| 2-1|1-2|1<3,1<2)




3.ZKl=(3.1,2.1,1.3)
¥(3.1,21,13)=3-1,2-1|1<2,3«<1||2-1|1-3|1<3,1<2)
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